SISTEMAS DE PUERTAS AUTOMATICAS

PUERTA BATIENTE

INSTRUCCION DE OPERACION
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/ ESPECIFICACION TECNICA

2
3

TIPO (Hacia afuera) (Hacia adendro)
PESO VS ANCHO Max. @ o =
DE PUERTA . w000 [SERISEERIEET
Min. @ 000 I i
MOTOR DC24V 120W MOTOR DC SIN ESCOBILLAS
CONTROLADORA| MICRO-CONTROLADOR FACIL DE USAR
PODER
CONSUMO 120W
VOTACION AC100V~240V
AMBIENTAL T T
TEMPERATURA 20'C~+350C
VOLUMEN 55 decibel(max.)
VELOCIDAD DE APERTURA o
90 GRADOS 3~8sec / 90
TIEMPO DE EMPEZAR 0~20 sec. (Regulable)
m&mm Conjunto de brazo externo | Conjunto de brazo interior
APERTURA o
RANGO de PUERTA 120°Max./90 (defeCtO)
PODER
EFICIENCIA 0.95 (En plena carga)
FUERZA DE TRACCION 2.5kg
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/ 2 /DESCRIPCION DEL OPERADOR &

4 4

Tornillo

Controladora
Cubierta
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/ 3 / OPERADOR (SECCION) &

Vista frontal 500 Vista lateral
- 0 . 135 _
{ o"
. (BLE
- 200 - 70.5
Tamano base
596 )
8! l
L. 25 8.+ &
20| | 47.5 . .
Cada conjunto de operador puede usar el eMPUJE del brazo interno /
externo.
(Apertura hacia adentro) (Apertura hacia afuera)
Conjunto de brazo interno Conjunto de brazo externo
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/ 4 / Ajuste de distancia de apertura g]

Establecer libremente
P

7

Max. 120°

\\ @

\\ 74

Cuando laluz amarilla se e\q\ iende, //
por favor establezca la distancia de Vi
rango de apertura mediante{iz‘pones. 7/
/
\\ //
\\ 2 I
\\ P
\\ ///
\\/
RYiVA
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e ~
St
8|2 " Intemruptor $
Sla| | defuncion
g; | : ﬁ%ﬁ Aman]loo Ajuste de distancia de apertura:
S8 : % Laluz amarilla encendida luego comienza a
St . = establecerse rango de apertura de puerta.
g g SRS % NOTA: El maximo del rango de apertura es 120 °
= Prueba d
OB s BIE
s o%‘é%’i.l de =T
entrada gc-n
g: @cncendido | cmo
caw
Sy @’ Cae
L) Cm
Lot Oy f=

Cuando se enciende, presione el botén en 15
segundos para ingresar al modo de configuracion.
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/ 5 / (Apertura hacia afuera) Montaje del conjunto de brazo de empujeé]

Apertura Izquierda

300

o N T

La posicion de montaje
[

Mgy

|
450

\//,’—-H

Montaje

(por ejemplo, para apertura izquierda,
vista superior)

—

L

Apertura Derecha
300

= Al 20

Montaje (vista lateral)

Montaje
(por ejemplo, para apertura derecha,
vista superior)

'\
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/ 6 /Apertura hacia afuera) llustracion del conjunto del brazo de empuje@

Operadora

Controladora Motor
4 >
IRTEn —
E [ I it =0

El motor debe montarse en el lado derecho
del controlador, no importa que sea
hacia afuera / hacia adentro / apertura izquierda / apertura derecha

Apertura hacia adentro
Ensamblaje del brazo de empuje

Multi-Joint

Tornillo Barrade ajuste
g gA »>

R

Parte fija ¥
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/ 7 /Apertura hacia adentro) Montaje del conjunto de brazo de empuie@

Apertura Izquierda Apertura Derecha
2300 _ 300
\
20 / 20
La posicion de montaje Montaje (vista lateral)
—— O
\ "
.
J _ 680 | | 60 | !
\’//
Montaje Mont.aje
(por ejemplo, para apertura izquierda, (POI‘ €jem P}O, para apertura derecha,
vista superior) vista superior)

— pa—
L 1

‘. _‘ ,.
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( / 8 (Apertura hacia adentro) §|
llustracion del conjunto del brazo de empuje

Operadora Controladora Motor
<4 >

tlsadoe

| A El motor debe montarse en el lado derecho.
del controlador, no importa que sea
Exterior / Interior / Apertura Izquierda /Apertura Derecha

Traccion de apertura hacia adentro
Montaje del brazo

~

Perfil riel 0 Guiadel brazo
>

Tapon

Cubierta perfil riel i
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/ O /AJUSTE DE LA INSTRUCCION DE AJUSTE @

Amarillo o Prueba de apertura

Verde O Senal de entrada

Rojo O Encendido

Funciones de interruptor DIP

OFF

Interruptor inverso (modo normal)

ON

Interruptor de inverso
(sistema de seguridad)

' -n=n-@ i
8 =
= |Interruptor j
# | de funcion
:
" -
= ]
- x
2
R
H
a2
x Y

Control remoto

Prueba de
apertura
Senal de
entrada

Encendido

(@] zotn

olalslole oo oo/Noa[slwN=]

OFF|

Fail-safe (bloquear, NC.)

ON

Fail-secure (bloquear, NO.) -,

OFF

Establecer como esclavo-OFF

ON

Establecer como esclavo-ON

OFF

Establecer como maestro- OFF

ON

Establecer como maestro- ON

OFF

Funcion direccional- OFF

ON

Funcién direccional- ON

OFF

Potencia de frenado-grande

ON

Potencia de frenado-Pequefia

OFF

La potencia de frenado -ON
(sobre 50 KG.)

N WO O

ON

La potencia de frenado -OFF
(abajo 50 KG.)

OFF

Direccion de apertura-izquierda

1

ON

Direccion de apertura-derecha

OIOIOXOTOOTOXOTOZOROZOTOZOE

Velocidad de apertura
Velocidad de cierre
Aperturalenta
Tiempo de espera de

apertura

Cierre de baja
velocidad

\
( DIP funciones de interruptor)
ON DIP
T
12345678
*ATENCION:

Cuando solo use 1 unidad de operador,
el pin 5y el pin 6 deben estar en estado apagado.

Note: 1) Poder para desbloquear (solo continuar 5 segundos) E



/ 10 / CONEXION AL BLOQUE DE TERMlNALesg
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Cuando se conecta al bloqueo eléctrico, el interruptor de reversa también se
conectara: después de que se reanuda el poder, la hoja de la puerta cierra primero.



1 1 PUERTA DOBLE Y FUNCION
MAESTRA / ESCLAVA ot

Puerta doble (1)

] — S
< : L 7 ||Isefial de perta abierta| & © (3] setalde pueraabiera
(sin control) sin control)
[HAmal ‘ 8, C0@ @ e ﬂ
DN DO
o~ L S 5]
: S S s
S S
S SIE
= SS9
= SIL
O S
S SIE
< SIE
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S S]E
COM &g com
Esclava Maestra
Puerta doble (Il) Con bloqueo eléctricé y funcion maestra / esclava
T g
q_l.= T T =Hﬂ @
N / Sefial de puerta abierta i e
Esclava NE=T ‘ ‘ Maestra 2 g (sin contral) e ﬂ
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S16
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Ajuste la puerta que se cierra primero "% B8] encavamiento
ara domlfr]ar(Soln. 6 off) Sl
uego configure e Sefial de puerta cerada
segundo en cerrar al esclavo(5 off, 6 on). S ] so esciava
g ( ) Control esclavo ) _’_E & 12 contro esciavo
pora sbri para abrir
) =JE
SIE
S]E
com| € —_— i[[ COM
Maestra
- 4 2\
Maestra Esclava Maestra
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ENCLAVAMIENTO, BLOQUEO ELECTRICO,
FUNCION MAESTRA/ESCLAVA

5

Puertas dobles con enclavamiento, eléctrico bloqueo, funcidn maestra / esclava

§ 1
S2
1 de puertadoble e iera st ] B3| ——
— S|4
— ] { eE
< N 7 Sle
Esclava [F2® ‘Maestra T — S(7
 Cmin L ain habiltado gg !
Sfo
Ajuste la puerta que se cierra primero o 2;—1 | ‘ 1
paradominar(5on,60ff) luego configure el para abrir Si
segundo en cerrar al esclavo(5 off, 6 on). S
=1
COM —t—T—
Esclava
S u
S2
2 do de puerta doble conany o adiere g% —N
| S5
q_h T - @ 6
A P 8l7
Esclava [5=5® Maestra (&5 " -
R | =
' ' S
11
Ajuste la puerta que se cierra primero Controlesclavo grl_ _|_At
paradominar(5on,60ff) luego configure el P el
segundo en cerrar al esclavo(5 off, 6 on). =]
=1
COM R
Esclava
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Blogueo eléctrico
habilitado

9| Endavamiento

Sefial de puerta cerada
11 de esdava

Control esclavo

para abnr
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9

Bloqueo eléctrico
habilitado
Enclavamiento

olole[N[oalaTw]N]

OODDDDDDDDDDDD

COM

Maestra



[ /13/ Conexioén =

Fuente de alimentacion (entrada)
Cualquiera de AC100V ~ 240V

Para unirse al controlador i 0

Salida DC24V conectara UPS

Interruptor de alimentacion

A Advertencia

Confirme si el voltaje del sensor es el mismo que el de la
fuente de alimentacion. Si es diferente entre ellos,
necesita agregar el TRANSFORMADOR, de lo contrario, el
sensor se quemaria.
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